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АНОТАЦІЯ 

 

Протезування руки при використанні протезу кисті руки дозволяє 

людині виконувати найпростіші, але дуже важливі побутові дії, що є 

актуальним для розвитку інклюзивного освітнього середовища. 

Метою роботи є розробка мікропроцесорної системи для керування 

протезом кисті руки для людей з інвалідністю. Розроблена система допоможе 

їм виконувати втрачені функції та є значно дешевшою за своїх аналогів. 

У роботі виконано огляд сучасних маніпуляторів типу «кисть руки» та 

мікроконтролерів, розроблено архітектуру мікропроцесорної системи 

керування протезом, обрано елементну базу для неї. Запропоновано проект 

системи та розроблено необхідно програмне забезпечення. 

Робота складається з чотирьох розділів, висновків, списку 

використаних джерел з 11 найменувань та 2 додатків. Загальний обсяг роботи 

складає 29 сторінок друкованого тексту, включаючи 8 рисунків та 2 таблиці. 
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